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Kalanterissa, jossa on useita valsseja (1, 7) on vahintaan yksi vals- 
seista, esiro. uloin tai alin, muodostettu putkivalssiksi , jossa on kiin- 
tea kannatin (2) ja kannattimen ymparilla pyoriva ja tahan tuettu vals- 
sinpaallys (3). Paikoitusi lmaisimella (18) maarataiin valssinpSSllyksen 
asema ja saatolaitteella (70) saadetaan maSrattyihin asetusarvoihin. 
Tassa on useita eri asetusarvoja valssinpSallyksen asemalle, jolloin 
saavutetaan vastaavalla asetusarvojen valinnalla se, etta aina eri luku- 
maara valsseja on toimirinassa, kun taas muut valssit lepaavat rajoitti- 
millaan ja niiden valssinvalit jaavat auki. 



I en kalander med flera valsar (1, 7) har atminstone en av valsarna, 
t.ex. en yttre eller den understa, utformats som rorvals med en fast 
balk (2) och en kring balken roterande och mot den na stodd valsmantel 
(3). Medelst ett positionskanselorgan (18) bestams valsmantelstallnin- 
gen och regleras med en regler ingsanordning (70) till ett bestamt bbr- 
varde. Harvid har anordnats flera olika borvarden for valsmantels tall- 
ningen, varvid genom motsvarande val av borvardet uppnas , att i vart 
och ett fall ett varierat antal valsar ar aktiva, medan de dvriga val- 
sarna vilar pa sina anslag och de if ragavarande valsgapen forblir oppna. 
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Kalanteri 

Keksinnon kohteena on kalanteri, jossa on useita, 
ainakin yhdessa puristussuunnassa liikkuvia teloja, joista 
5 vahintaan yksi tela on tehty putkitelaksi , jossa on kiintea 
karinatin ja taman ympari pyoriva ja koko pituudeltaan sa- 
teittaissuunnassa liikkuva telan vaippa, joka on tuettu 
kannattimeen nahden paine-alueella syStettyjen ja telan 
vaippaan tukivoiman kohdistavilla paine-elementeilla , jol- 

10 loin kalanteriin kuuluu ainakin yksi asemanilmaisin ainakin 
yhden telan paikan maarittamiseksi ja saadettavan asetus- 
arvon omaava saatSlaite telan paikan saatamiseksi. 

Sellaisissa, esimerkiksi US 4 357 743 ja GB 2 091 150 
julkaisuista tunnetuissa kalantereissa on alin ja mahdolli- 

15 sesti my6s ylin valssi muodostettu putkivalssiksi , jossa 
on esim. US 3 885 283 julkaisun mukaisesti pystysuunnassa f 
siis puristustasossa kannattimeen verrattuna liikkuva vals- 
sinpaallysv Koko valssilaite uisi siten puristussuunnassa, 
SiO. valssien valien paikoitus olisi maarittamaton, vaikka- 

20 kin kaikki yoimat ovat tasapainossa • Jotta voitaisiin maara- 
ta valssien toivottu ja tarpeellinen paikoitus ja siten 
valssien vSli, on tehty siksi paikoitusilmaisimet 9 jotka 
maaraavat vallinpaallyksen paiden paikoituksen suhteessa 
kannattimeen tai kehykseen, ja jotka ohjaavat saatolaitetta , 

25 joka saataa paineaineen painetta tukielimia varten siten f 

etta valssinpaallys ja siten myos valssien vali saavat tar- 
koitetun aseman. Jar jestamalla yksi paikoitusilmaisin vals- 
sinpaallyksen kummallekin puolelle voidaan lisaksi sailyt- 
taa valssien ennaltaraaaratty asema samanaikaisesti diffe- 

30 renssisaadSlla. Tallaisia kalantereita kaytetaan esim. me- 
talli-, paperi-, muovikalvo- tai tekstiilivalmistuksessa • 
Siina kulkee silitettava, valssattava tai tyOstettava tava- 
rarata yksittaisista valsseista muodostettu jen valssivalien 
lapi. Sellaisten kalanterien tai valssinvalien avaaminen 

35 tapahtuu siten, kuten esim. US 3 884 191 julkaisussa on ku- 
vattu, etta paineaineen paineensaatolaite tukielimia varten 
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palautetaan, niin etta yksittaiset valssit painuvat rajoit- 
timeen asti, jolloin yksittSiset rajoittimet on valittu si- 
ten, etta kaikkien valssien vSliin syntyy rako. Tavararadan 
sisaanviennin tai valssien vaihtamisen jalkeen kytketaan 
5 saatOlaite jalleen ja koko valssauslaitteistb saatetaan taas 
maarSttyyn aseraaansa, jolloin valssinvalit sulkeutuvat. 
Naissa tunnetuissa kalantereissa ja valssauslaitteistoissa 
on yksinomaan sunniteltu, etta saatolaite saataa valssipai-^ 
koituksen ennaltaraaarattyyn arvoon, jolloin koko valssaus- 

10 laitteistp ja sen koko paino tulee aina tehokkaaksi . Kay tan- 
nfissa vaaditaan kuitenkin kalanterin kayton suurempaa j ous- 
tavuutta, s.o. pitaa voida tyostaa samalla kalanterilla eri- 
laisia materiaaleja ilman kalliita uudelleenrakentamista , 
tai saavuttaa erilaatuisia tySstamisia. Sen lisaksi olisi 

15 tarpeellista kayttaS valinnaisesi joko kalanterin kaikkia 

valsse ja tai vain osaa niista, s.o. toimivien valssien luku^ 
maarS pitaisi olla valittavissa tyostettavan materiaalin mu- 
kaisesti. Sita paitsi olisi toivottavaa valssien lapimitta- 
muutosten tasaus r esim. kaytossa kulumisen johdosta . Tunne- 

20 tut kalanterit tai edella mainitut valssauslaitteistot , 

jpissa on taipuraasaatSvalssien kayton edut, eivat kuitenkaan 
voi tyydyttaa naita tarpeita ilman suuria lisakustannuksia. 

Keksinnon tehtavana on poistaa mainitut tekniikan ta- 
son haitat ja parantaa ja edelleenkehittaS kalanteria tai 

25 mainituntyyppisia valssauslaitteisto ja siten, etta kaytOn 
joustavuus paranee ilman huomattavia lisakustannuksia. Eri- 
koisesti pitaa voida muuttaa tallaista parannettua kalante- 
ria ja varsinkin toimivien valssien lukumaaraS nopeasti , 
yksinkertaisesti ja helposti erilaisia tySstettavia mate- 

30 riaaleja varten. 

-KeksinnSn mukaisesti ratkaistaan tama tehtava siten, 
etta saatolaite on jarjestetty saatamaan telojen paikka 
useisiin keskenaan erilaisiin asetusarvoihin, joissa kul- 
loinkin ennalta maaratty maara teloja on vastaavissa rajoit- 

35 timissa. 
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Talla saadolla eri asteisiin voidaan saavuttaa 
se, etta aina saadetyn paikoitusarvon mukaan alimmaisten 
valssien maaratty valittavissa oleva lukumaara kayttaa 
pystysuunnassa liikkuvasti ja si ten pairiollaan puristus- 
paineita valssinvaleissa, kun taas loput ylavalssit ovat 
rajpittimiensa paalla eivatka osallistu puristusprosessiin. 

Voi olla tarkoituksenmukaista valita asteiden luku- 
maara tai paikoitusarvbt samaksi kuin valssin vSlien luku- 
maara, niiri etta joka sSadOlla on vastaava valssien luku- 
maara toiminnassa. Kuitenkin voi myos olla mahdollisten 
paikoitusarvojen suurempi lukumaara edullinen, jotta saa- 
vutetaan parempi hienosaato ja valssilapimittamuutosten 
tasoitus, aina digitaaliarvoilla saadettaviin numeerisiin 
saatoihin erittain tarkkoine asteineen tai yhtajaksoisine 
kaynteineen, tai analogiasaatoineen. 

KeksintoS selitetaan lahemmin kuvioiden perusteella 
esitettyjen suoritusesimerkkien mukaisesti. 

Kuvio 1 esittaa kaavakuvana. kalanteria, jdssa on 
taipumasaatovalssit ja saatolaite, 

kuvio 2 esittaa poikkileikkauksena tai i pumas aato- 

valssia, 

kuvio 3 esittaa valssin pSan halkileikkausta , jossa 
on paikoitusilmaisin 

kuvio 4 esittaa kalanteria sivukuviona. 

Kuviossa 1 esitetyssa valssilaitteessa on kaksi 
valssia 1, jotka on valmistettu US 3 885 283 julkaisun 
mukaisesti. Valsseissa 1 on kiinteat kannattimet 2, joi- 
den ympari putkenmuotoiset valssinpaallykset 3 pyorivat. 
Kannattimissa on sylinterimaiset reiat mannanmuotoisia , 
valssinpaallyksia (3) kannattimia (2) vastaan tukevia 
paine-elimia 4 varten, joista aina kaksi muodostaa ryhman, 
joka on liitetty hydrauliseen paineletkuun 5. On selvaa, 
etta todellisuudessa jokainen ryhma voi sisal taa eri luku- 
maaran paine-elimia. 

Paine-elinten toiminnassa viitataan nimenomaan 
tunnettuun US 3 80 2 044 julkaisuun. 




Kannattiraien 2 paat on tuettu kaavamaisesti esi- 
tetyn kehyksen sivuosiin 6. Valssien 1 valissa ovat vali- 
valssit 7 , jotka ovat sopivilla ohjauksilla kehyksessa 
liikkuvia, kuten on esitetty nuolilla 8. 
5 Samoin kuin nuolilla 8\ on esitetty, ovat valssin- 

paallykset 3 puristustasossa liikkuVia, jossa paallysten 
ja valivalssien 7 akselit si jaitsevat. 

Kuten kuvioista 2 ja 3 ilmenee, aiheutuu tama. 
liikkuvaisuus siita> etta valssinpaallyksissa 3 on mo 1 em- 

10 piin paihiri laakeroitu kiertyvMsti ■ -.sylihterit 10, jotka on 
varus t.ettu sisaisilla suoraviivaisen liikkeen ohjaimilla 
11, kannattimet 2 on varus tettu sylinterien 10 kohdalta 
yhdensuuntaisilla pinnoilla 2, jotka toimivat yhdessa 
suoraviivaisen liikkeen ohjaisimen 11 kanssa. 

15 Kuten edelleen kuviosta 1 ilmenee, kaytetaan 

paineletkuja 5, jotka johtavat paine-elinten 4 ryhmaan, 
pumppulaitteella 13 hydraulisella paineella. Paineletku jen 
5 haaroihin, jotka haarautuvat yhteisesta jakoletkusta 
5', on kytketty; puristusvoimansaata jat 14, jotka saavat 

20 asetusarvosignaalit oh jauslaitteen 16 oh jaus johdoista 15, 
joka ohjauslaite saataa painevoiman kulloinkin ylhaalla ja 
alhaalla sijaitseyien paine-elimien 4 ryhmien valilla. 

Sen ohella vaikuttaa painevoimansaata jalla 14 
saadetty hydraulinen paine suoraan alemman valssin 1 paine- 

25 elimiin 4 , kun taas yastaaviin ylempiin paine-elimiin 4 

johtavalla letkulla 5 on jarjestetty dif f erenssipaineensaa- 
taja 17, tai painvastoin. 

Kulloinkin yhteen yhteiseen letkuun 5 liit^ttyjen 
paine-elimien 4 ylos ja alas jar jestettyjen yhdessa vai- 

30 kuttavien ryhmien parien dif f erenssipaineen saStajat 17 

ovat paikoitusilmaisimen signaaleilla toimivien paikoitus- 
saatajien 18 vaikutuksen alaisena, jotka johdetaan niihin 
signaali johdoilla 20 ja jolloin naihin signaaleihin vai- 
kuttavat seka yalssinpaallyksen asema etta my6s ohjaus- 

35 laitteen 70 asetusarvosignaalit. 
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Paikoitussaatajan 18 signaalikulku on selvitetty 
kaavamaisesti kaaviolla A. Alemman valssinpaallyksen 3 
nostamisella paikoitusilmaisimen kotelon 18' suhteeri, 
joka on kiinnitetty sivuosaan 6, vahenee kaaviota A vas- 
5 taavasti asetusarvosignaalin suuruus, josta taas on seu- 

rauksena dif f erenssipainesaatajMri 17 aikaansaama paine- 
ero alempien paine-elimien 4 ja ylempien paine-elimien 
4 valilla. Valssinpaallyksen 3 liikkeet saadetaan osalla 
21 kotelon 18' suhteen. Osa 21 on kuvauksen mukaan lii- 

10 tetty kuvion 3 sylinteriin 10 ja siten se liikkuu yhdessa 

paallysteen 3 kanssa. 

Paikoitussaataj ilia 18 ja dif f erenssipairiesaata- 
jilla 17 muuttuu paine-ero alimmaisten ja ylimitiaisten 
tukielinten 4 valilla siis niin kauan kurines valssinpaallys- 

15 teen 3 asema on tullut maarattyyii arvoon, s.o. kunnes 

valssit ja valssinvalit ovat tulleet maarattyyn asemaan. 

Sita paitsi on kuvatussa saatolaitteessa se etu, 
etta oikeanpuoleirien paikoitussaataja 18 vaikuttaa vah- 
yistettiina ja oikealta vasemmalle vahentavasti paine^ 

20 elimien 4 oikeanpuoleisiin ryhmiin, kun taas vasemman- 

puoleinen paikoitussaataja vastaavasti vahvistettuna vai- 
kiittaa vasemmanpuoleisiin paine-elinryhmiin. Siten tulee 
myos tavallisen paikoituksen lisaksi valssinpaallyksen 
suunta saadetyksi niin, etta tama jaa aina annettuun ase- 

25 . maan. Lisaksi tulee viela taipumahsaatovalssin kSytbsta 
automaattisesti se etu, etta kaytannSllisesti katsoen 
jokainen valssinpaallyksen ja valivalssien taipuminen jaa 
pois. 

Saatolaitteessa on edelleen ohjauslaite 70, jolla 
30 paikoitussaataj iin 18 voidaan johtaa valittavissa oleva 

asetusarvo. Paikoitussaataj at 18 toimittavat sitten dif- 
f erenssipainesaatSjiin 17 signaalit, jotka vastaavat pai- 
koitussaataj ien 18 ilmaisimien saataman valssinpaallyksen 
paikoituksen eroa, riippuen oh jauslaitteen 70 antamasta 
35 asetusarvosta • Talla tavoin asettuu valssinpaallys asemaan, 

joka vastaa kulloisiakin asetusarvo ja. 
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Ohjauslaite voi plla kuitenkin myos siten muodos- 
tettu, etta paikbitussaatajat 18 , jotka on esitetty anne- 
tussa esimerkissa rakenneyksikkona paikoitusilmaisimien 
kanssa, on jarjestetty silta erilleen sbpivaan toiseen paik 
kaan, esim. rakenneyksikoksi saatajien 17 kanssa. 

Voi olla tarkoituksermiukaista muodostaa ohjaus- 
laite 70 siten, etta se pystyy antamaan useita jaksottai^ 
sia-.eri asetusarvoja, esim. yhdessa valssinvalin lukua vas- 
taavassa lukumaarassa. Asetusarvot pitaisi valita siina 
yksittaisille valsseille yarattujen rajdittimien yhteydessS 
kuten qsim. kuvion 4 perusteella selitetaan. 

Kuviossa 4 kaavamaisesti esitetyssa kalanterissa 
on jalustin 31 , jossa on kaksi pystysuoraa sivuosaa 31 
Kumpikin sivuosa on varustettu ohjaimella 32 , jbhon vals- 
sien 37 # 38, 39, 40 laakeripukit 33, 34 , 35 , 36 ori kiinni- 
tetty. Laakeripukit on siirrettavissa pitkin ohjainta 32 
ja ne on varustettu oh jaimilla 41, joihin yksittaisten 
valssien laakeritangot 42 On johdettu. Laakeritangpissa 
42 ovat laakeriholkit 43, joihin yksittaisten valssien 
tapit 44 on kiertyvasti laakeroitu. Laakeritanko jen 42 lii- 
ke alaspain on rajoitettu ra joittimilla , jbtka esitetyssa 
esimerkissa on muodositettu vastefuuveiksi 4 5. Rajoittimet 
45 on saadetty siten, etta avatussa kalanterissa , kun kaik- 
ki yalssit pvat ra joittimien paSlla, kaikkieri valssien 
valiin muddostuu rako . 

Alin valssi on muodostettu taipumasaatSvalssiksi 
ja siina on kiintea kannatin 47 f joka on tuettu tukiosaan 
48, joka on kiinnitetty jalustaan 31. Kannattimen 47 ympa- 
rilla on kiertyva valssinpaallys 25, joka on laakeroitu 
hydrostaattisiin tukiosiin 24 , joissa on sylinterireikiin 
23 johdetut mantamaiset osat, jolloin sylintereihin on 
johdettavissa letkuilla 26 hydraulinen paineaine. 

Paineainesyoton sulkeminen vaikuttaa siten, etta 
tukiosat 24 vaipuvat syvimpaan asentoonsa, ja etta kaikki 
galssit laskeutuvat jar jestettyihin rajoittimiin 45, niin 
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etta kaikkien edella kuvattujen valssien valiin muodostuu 
avoin rako. Kun nyt niihin kuuluvaila saatokytkennalla 
kytketaan paineainesyotto jalleen, painuvat tukiosat 24 
ylospain ja nostavat valssinpaSllyksen 25 niin kauas, etta 
tama nostaa lahinna alimman valssin 40 ra joittimelta , niin 
etta alin valssinvali sulkeutuu, kun taas ylemmat valssit 
ovat viela rajoittimillaan ja~ ylemmat rapt jaavat auki. 
Vasta paineen lisayksella kohoaa samoin kolmanneksi , alin 
valssi 39 ja rako valssien 39 ja 40 valilla sulkeutuu, niin 
etta materiaalityostoon on nyt kaytettavissa kaksi valssin- 
valia. Lisaamalla painetta saatolaitteella kohoaa seuraava 
valssi 38 ja lopuksi ylin valssi 37 , niin etta nyt kaikki 
valssinvalit ovat toiminnassa. 

Saatolaitteella saadaan siis raainitulla tavalla 
alimman valssin tai sen paallyksen 46 paikoituksen yksinker- 
taisella saadolla haluttu valssien lukumaara kytketyksi ja 
toimivaksi, silla aikaa, kun muut ylemmat valssit ovat ra- 
joittimillaan eivatka ole toiminnassa. Kuviossa 4 on osoi- 
tettu tapaus, jossa nelja alimmaista valssia tai kolme 
alimmaista valssinvalia toimivat tavararadalla P. On siis 
mahdollista ja sita paitsi riittaa , etta valitaan paikoi- 
tussaadolle asetusarvot siten tai sellaiselle etaisyydelle 
toisistaan, etta jokaisen asetusarvon kohotessa yhden as- 
teen yksi valssi kohoaa ja alkaa toimimaan/ ja seuraava 
valssinvali kytketaan kiinni. Asetusarvo jen lukumaara vals- 
sin vaipanasemaa varten voidaan siis rajoittaa kaytettavien 
valssinvalien lukumaaraan. Olosuhteista riippuen voi kui- 
tenkin myos olla edullista jarjestaa hienosaatoisempi tai 
jatkuva saato saadettavissa olevien asetusarvojen suurem- 
malla lukumaaralla r esim. kun paikoitusmuutosten tasaus on 
valssinlapimittamuutosten takia vSlttamaton. Hienoasteinen 
saato saadaan esim. myos digitaaliarvoilla ohjattavan nu- 
meerisen saadon kaytolla, esim. mikroprosessorilla. Myos 
poikkeavat saatomenetelmat ovat keksinnon ajatuksen puit- 
teissa mahdollisia, kuten asetusarvojen mekaaninen, optinen, 
hydraulinen tai pneumaattinen saato paikoitusilmaisimen 
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kynnysarvon sahkoisen saadon asemesta, tax myos muunlaiset 
saatoky tkennat . 

Myos muissa suhteissa ei keksintoa ole rajoitettu 
yksintylskohtisesti kuvattuihin suoritusesimerkkeihin , ja 
5 muutokset keksinnon a jatuksen puitteissa ovat mahdollisia* 
Niinpa ei valssien esimerkiksi tarvitse olla, kuten edul- 
lisessa suoritusesimerkissa on osoitettu, jarjestetty pys- 
tysuoraan pkailekkain, vaan ne voivat olla myos vinosti 
tai vaakasuorassa , jotta valssien ominaispainon vaikutus 

10 on poissa tai pienempi. Paikoitusilmaisimia voidaan asen- 
taa alimman valssin sijasta myos halutulle muulle tai myos 
useampiin valsseihin. Samoin voidaan putkivalssit muodos- 
taa toisenlaisiksi ja varustaa tdisenlaisilla tukielimilla 
kuin esitetyilla taipumasaatSvalsseilla hydrostaattisine 

15 tukimantineen, esim. hy drodynaami si 1 la tukielimilla tai 
tukielimilla painekammioiden muodos sa. 

Edelleen huomaiitetaan , etta paikoitusilmaisimet 
voivat olla halutuntyyppisia, esim. niekaanisia, optisia , 
sahkoisia tai hydraulisia ilmaisimia. My5s paikoitusilmai- 

20 simien lukumaara voi olla haluttu. Kahden kummassakin vals- 
sinpaassa olevan ilmaisimen sijasta voi myos olla yksi 
ainpa ilmaisin, joka valvoo koko valssin leveytta kosketuk- 
settomasti. Samoin voidaan valssien paikoituksen saato suo- 
rittaa eri tavoilla, esim. sahkoisesti. hydraulisesti , me- 

25 kaanisesti tai optisesti. 
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Patenttivaatimukset : 



1. Kalanteri, jossa on useita, ainakin yhdessa 
puristussuunnassa liikkuvia teloja (1, 7, 37, 38, 39, 

5 40, 46), joista vahintaan yksi tela (T, 46) on tehty 

putkitelaksi , jossa on kiintea kannatin (2, 47) ja taman 
ympari pyoriva ja koko pituudeltaan sateittaissuunnassa 
liikkuva telan vaippa (3, 25), joka on tuettu kannatti- 
meen nahden paine-aineella syotettyjen ja telan vaippaan 

10 tukivoiman kohdistavilla paine-elementeilla (4, 24), 

jolloin kalanteriin kuuluu ainakin yksi asemanilmaisin 
(18) ainakin yhden telan paikan maarittamiseksi ja saa- 
dettavan asetusarvon omaava saatolaite (18) telan paikan 
saatamiseksi , t u n n e t t u siita, etta saatolaite 

15 (17, 18, 70) on jarjestetty saatamaan telojen (3, 25) 
paikka useisiin keskenaan erilaisiin asetusarvoihin , 
joissa kulloinkin ennalta maaratty maara teloja (1, 7, 
37, 38, 39, 40) on vastaavissa ra joitt imissa (45). 

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kalanteri, 
20 tunnettu siita, etta tela (1), jonka paikkaa 

saadetSan, on tehty pyorivan telanvaipan (3) omaavaksi 
putkitelaksi ja ett^ asemanilmaisin (18) on jarjestetty 
ja sovitettu maarittamaan telanvaipan (3) paikka ja 
sypttamaan se saatosuureena saatolaitteeseen (17). 
25 3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen kalanteri , 

tunnettu siita, etta ainakin toinen kahdesta 
uloimmasta telasta (1, 46) on tehty putkitelaksi. 

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen kalanteri, 
tunnettu siita, etta molemmat ulommat telat (1) 

30 on tehty putkiteloiksi ja etta saatolaitteessa on ero- 
tuspainesaatimia (17), jotka pystyvat saatamaan telan- 
vaipan (3) paikkaa asemanilmaisimien (18) antamien saa- 
tosuureiden ja asetusarvo jen perusteella. 

5. Jonkin patenttivaatimuksen 1-4 mukainen kalan- 
35 teri, tunnettu siita, etta asetusarvo jen luku- 

maara vastaa telojen (37, 38, 39, 40, 46) valisten mah- 
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dollisten nippien lukumaaraa. 

6. Jonkin patenttivaatimuksen 1-5 mukainen kalan- 
teri, t u n n e t t u siita, etta saatolaite on toteutet- 
tu digitaaliarvoilla ohjattavana numeerisena saatSnS. 
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Patentkrav 

1. Kalander med flera, Atminstone i en pressriktning 
rOrliga valsar (1, 7, 37, 38, 40, 46), ay vilka Atminstone 
en vals (1, 46) utformats som rSrvals, vilken uppvisar en 
stationar balk (2, 47) och en kring denna roterbar och Qver 
hela sin langd i radiell riktning rorlig valsmantel (3, 25) 
vilken i fSrhillande till balken uppbars medelst med tryck- 
medium forsSrjda och en stodkraft pa valsmanteln utovande 
tryckelement (4, 24) , varvid kalandern uppvisar Atminstone 
ett positionskanselorgan (18) for bestamning av laget hos 
atminstone en vals och en regleringsanordning (18) med ett 
installbart b6rvarde fSr reglering av valsens lage, k a n - 
netecknad darav, att regleringsanordningen (17 f 18 
70) inrattats for att reglera stallningen hos valsarna (3 f 
25) i enlighet med flera, fran varandra skilda borvarden i 
vilka ligger i vart och ett fall ett i forvag bestamt antal 
valsar (1, 7, 37, 38, 39, 40) vid motsvarande anslag (45). 

2. Kalander enligt patentkravet 1 , k a n n e t e c k- 
n a d darav, att valsen (1), vars stallning regleras, ut- 
formats som rorvals med en roterbar valsmantel (3), och att 
positionskanselorganet (18) inrattats och anordnats att be- 
stamma stallningen hos valsmanteln (3) och att tillfSra 
regleringsanordningen (17) denna som regleringsstorhet • 

3. Kalander enligt patentkravet 2, k a n n e t e c k- 
n a d darav, att atminstone nAgon av de bagge yttre valsar- 
na (1, 46) utformats som rSrvals. 

4. Kalander enligt patentkravet 3, k a n n e t e c k- 
n a d darav, att de bagge yttre valsarna (1) utformats som 
rorvalsar och att regleringsanordningen uppvisar differens- 
tryckregulatorer (17), vilka f8rm&r reglera stallningen hos 
valsmanteln (3) i beroende av de av positionskSnselorganen 
(18) levererande regleringsstorheterna och av borvarden. 

5. Kalander enligt n&got av patentkraven 1-4, k a n - 
netecknad darav, att antalet borvarden mots varar 
antalet mojliga valsgap mellan valsarna (37, 38, 39, 40, 46) 
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6. Kalander enligt nSgot av patentkraven 1-5/ k a n - 
netecknad darav, att regleringsanordningen ut for- 
mats som en genora digitalvarden styrbar, numerisk reglering , 



